SERVOMOTORS SMXH1 SWISS
0.03-0.09 Nm MEKATRONIXQ-\G

TECHNICAL DATA

VDC 24
Magnets Nd-Fe-B SMXH1-03 SMXH1-06 SMXH1-09
Stall torque M, Nm 0,03 0,06 0,09
Stall current o A 2,3 2,3 3
Nominal torque N Nm 0,03 0,06 0,09
Nominal speed Ny min.™’ 4500 3000 3000
Nominal power Py W 15 19 29
Nominal current N A 2,4 2,4 3,2
Maximum torque M, o Nm 0,07 0,12 0,17
Maximum LA 5.1 46 56
Max. speed mech. M e min.™ 12000 12000 12000
Torque constant Ky Nm/A 0,01 0,03 0,03
Voltage K V/_1 O?O 0.8 1.6 1.8
constant E min.
Motor poles 2p - 6 6 6
E:ffta""e R, |© 2.4 26 2.4
Izng:.ctance Lo mH 0,3 0,33 0,26
Inertia J kgcm? 0,02 0,04 0,05
Mass without brake m kg 0,1 0,2 0,3
Mass with brake mg, kg 0,3 0,4 0,5
Brake torque Mg, Nm 0,1 0,1 0,1




SERVOMOTORS SMXH1 SWISS
0.03-0.09 Nm MEKATRONIXQ-\G
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Type K (resolver) K1 (resolver+brake)
SMXH1-03 42 mm 69 mm
SMXH1-06 52 mm 79 mm
SMXH1-09 62 mm 89 mm

On request we can send you the technical

parameters of the motors designed for different DC-Voltages or
speed/torque characteristics. Other adaptions and modifications
are possible.
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SERVOMOTORS SMXH2 SWISS
0.25-0.9 Nm MEKATRONIXQ—\G

TECHNICAL DATA

VDC 36 320
Magnets Nd-Fe-B SMXH2- SMXH2- SMXH2- SMXH2- SMXH2- SMXH2- SMXH2- SMXH2-
25 50 70 90 25 50 70 90
Stall torque M, Nm 0,26 0,53 0,74 0,95 0,26 0,53 0,74 0,95
Stall current Iy A 8,5 7,2 7,5 8 0,7 1,26 1,66 2,1
Nominal torque | M, Nm 0,24 0,49 0,7 0,93 0,24 0,45 0,67 0,84
Nominal speed | n, min.” 4000 3000 2500 1500 4500 4500 4500 4500
Nominal power | P W 100 153 183 146 114 213 316 396
Nominal current | || A 8,3 6,86 7,33 8 0,68 1,11 1,55 1,9
mf;‘;';'“m M_ | Nm 1 2 28 36 1 2 28 36
:‘:"ui’r‘;";t“m A 35 29 31 33 2,9 5,1 67 8,5
m:’é'h_speed n. | min 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000
Torque constant | K, Nm/A 0,03 0,07 0,1 0,12 0,37 0,42 0,45 0,45
Zg::f;t K. \r:i:?o 1,9 45 6 72 21 25,5 27 275
Motor poles 2p - 6 6 6 6 6 6 6 6
;‘zﬂ:‘“’ta""e R, | 0,27 0,52 0,56 0,58 33 17,4 11,5 8,41
';g:_cta"ce L, |mH 0,47 1,1 1,32 1,47 62.2 36 o7 219
Inertia J kgem? 0,06 0,08 0,1 0,12 0,06 0,08 0,1 0,12
mzls(se“’"m“t m kg 0.75 0.9 11 13 0,75 0.9 1,1 13
Mass with brake | m kg 0,95 1,1 1,3 1,5 0,95 1,1 1,3 1,5
Brake torque Mg, Nm 2 2 2 P 2 2 2 2
VDC 560
Magnets Nd-Fe-B SMXH2-25 SMXH2-50 SMXH2-70 SMXH2-90
Stall torque M, Nm 0,26 0,53 0,74 0,95
Stall current ly A 0,7 0,73 0,95 1,31
Nominal torque My Nm 0,24 0,45 0,67 0,84
Nominal speed n, min.™ 4500 4500 4500 4500
Nominal power Py W 114 213 316 396
Nominal current Iy A 0,68 0,65 0,89 1,19
Maximum torque M, o Nm 1 2 2,8 3,6
Maximum current | o A 2,9 3 3,9 5,3
Max. speed mech. N oax min.™ 12000 12000 12000 12000
Torque constant Ky Nm/A 0,37 0,73 0,78 0,73
Voltage . V/1000 21 44 47 44
constant E min.-t
Motor poles 2p - 10 6 6 6
Resistance 2 ph. Roen Q 0,32 51,3 37,9 21,56
Inductance 2 ph. Lopn mH 6,8 109,1 83 55,5
Inertia J kgem? 15,3 0,08 0,1 0,12
Mass without brake m kg 18,5 0,9 1,1 1,3
Mass with brake mg, kg 20,5 1,1 1,3 1,5
Brake torque Mg, Nm 18 2 2 2




SERVOMOTORS SMXH2 SWISS

0.25-0.9 Nm MEKATRONIXQ—\G
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Type K (resolver) K1 (resolver+brake) KE (EnDAT) KE1 (EnDAT+brake)
SMXH2-25 67 mm 105 mm 131 mm 166 mm
SMXH2-50 82 mm 120 mm 146 mm 181 mm
SMXH2-70 97 mm 135 mm 161 mm 196 mm
SMXH2-90 112 mm 150 mm 176 mm 211 mm

On request we can send you the technical

parameters of the motors designed for different DC-Voltages or
speed/torque characteristics. Other adaptions and modifications
are possible.
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SERVOMOTORS SMXH3 SWISS
0.8-3.5 Nm MEKATRONIXQ-\G

TECHNICAL DATA

VDC 36 320 560

Maanets Nd-Fe-B SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3- SMXH3-

9 80 160 80 160 270 350 380 160 270 350
Stalltorque | M, |Nm 0,95 1,9 0,95 1,9 3,25 42 0,95 1,9 3,25 42
Stall current ||, | A 7.6 10 1,47 2,77 4,27 4,79 1,32 1,66 2,43 2,95
:;:qmt::al My | Nm 0.9 1,75 0,86 1,6 2,9 3,1 0,7 1,4 2,9 3,1
::;:;‘a' n, |min 1500 1000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
S&Te'?a' P, | W 141 183 271 503 911 974 220 440 911 974
2‘::::? ! Iy A 7.6 9,7 1,43 2,43 3,96 3,71 1,28 1,46 2,25 2,28
m:;:zum M__ | Nm 2,4 5,2 2,4 5,2 9,5 12,25 2.4 52 9,5 12,25
mf;’r‘;";t”m LA 27,9 40 5,4 11,1 18,6 21 49 6,7 10,6 12,9
m:’é'hs'”eed n. |min | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000
I‘;Ll‘::,,t Ky | Nm/A 0,13 0,19 0,65 0,69 0,76 0,88 0,72 1,14 1,34 1,42
voltage K, | V10001 76 15 39 415 46 53 435 69 81 86
Motor poles | 2p - 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10
:‘:;'Sta"ce Ry | @ 0,39 0,31 9,9 4 2,2 1,77 12 11,63 6.5 4,59
'Z“s:;'cta""e L, |mH 1,1 1,1 28,4 14,2 9.3 7.6 353 39 28,8 20
Inertia J kgem? 0,5 0,7 0,5 0,7 1,1 1,5 0,5 0,7 1,1 1,5
Mass
without m | kg 1,5 2,1 1,5 2,1 3.2 43 1,5 2,1 3,2 43
brake
tl\)l:;ls:ewﬂh m, | kg P 26 2 2,6 3,7 4,8 2 2,6 3,7 4,8
th:'::‘kuee M, | Nm 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 45 4,5 45 45 45




SERVOMOTORS SMXH3 SWISS
0.8-3.5 Nm MEKATRONIXQ—\G
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Type K (resolver) K1 (resolver+brake) KE (EnDAT) KE1 (EnDAT+brake)
SMXH3-080 | 95 mm 140 mm 137 mm 179 mm
SMXH3-160 | 113 mm 158 mm 155 mm 197 mm
SMXH3-270 | 149 mm 194 mm 191 mm 233 mm
SMXH3-350 | 168 mm 228 mm 227 mm 269 mm

On request we can send you the technical

parameters of the motors designed for different DC-Voltages or
speed/torque characteristics. Other adaptions and modifications
are possible.
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SWISS
MEKATRONIXQ—\G

SERVOMOTORS SMXH4
3.7-7.8 Nm

TECHNICAL DATA

VDC 320 560

Maanets Nd-Fe-B SMXH4- SMXH4- SMXH4- SMXH4- SMXH4- SMXH5-

9 570 780 370 570 780 2500
Stall torque M, Nm 6,3 8,6 4 6,3 8,6 27,3
Stall current Iy A 9,2 11,2 3,4 4,8 6,4 19
Nominal torque | M, Nm 3,2 4,6 6,1 3,2 4,6 6,1 21
Nominal speed | n min.” 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Nominal power | P W 1006 1446 1917 1006 1446 1917 6597
Nominal current | | A 5 7 8,3 2,8 3,64 4,76 14,9
Maximum M Nm 11,1 18,5 27 11,1 18,5 27 75
torque max
Maximum A 24 40 53,2 13,6 21 31 67,8
current max
Max. speed n min.~ 9000 9000 6000 9000 9000 6000 6000
mech. max
Torque constant | K, Nm/A 0,67 0,69 0,77 1,19 1,32 1,34 1,44
Voltage K V/1000 40,5 M5 46,5 72 80 81 87
constant E min.
Motor poles 2p - 10 10 10 10 10 10 10
Resistance
2 ph. Ropn Q 1,24 0,7 0,59 4 2,7 1,81 0,32
Inductance
2 ph. Lopn mH 10,6 6,9 6,2 34 25,5 18,6 6,8
Inertia J kgem? 1,7 2,6 3,5 1,7 2,6 3,5 15,3
Mass without | kg 43 5,5 6,7 43 5,5 6,7 18,5
brake
Mass with brake | m kg 5,2 6,4 7,6 5,2 6,4 7,6 20,5
Brake torque Mg, Nm 9 9 9 9 9 9 18




SERVOMOTORS SMXH4 SWISS
3.7-7.8 Nm MEKATRONIXQ-\G
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Type K (resolver) K1 (resolver+brake) KE (EnDAT) KE1 (EnDAT+brake)
SMXH4-370 | 129 mm 172 mm 166 mm 207 mm
SMXH4-570 | 159 mm 202 mm 196 mm 237 mm
SMXH4-780 | 186 mm 232 mm 226 mm 267 mm

On request we can send you the technical

parameters of the motors designed for different DC-Voltages or
speed/torque characteristics. Other adaptions and modifications
are possible.
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SERVOMOTORS SMXH5
10.5-25 Nm

TECHNICAL DATA

VDC 320 560
Maanets Nd-Fe-B SMXH5- SMXH5- SMXH5- SMXH5- SMXH5- SMXH5- SMXH5- SMXH5-
9 1050 1350 1700 2500 1050 1350 1700 2500
Stall torque M, Nm 11,6 14,9 18,7 27,3 11,6 14,9 18,7 27,3
Stall current I, A 17,3 20,2 27,9 32,4 10,3 12,5 16,4 19
Nominal torque | M, Nm 8,4 10,9 14,3 21 8,7 10,1 14,3 21
Nominal speed | n, min.-" 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Nominal power | P, W 2733 3425 4493 6597 2733 3173 4493 6597
Nominal current | | A 13,2 15,6 22,4 25,4 7,85 9,64 13,1 14,9
Maximum M Nm 31,5 40,5 68 75 31,5 40,5 68 75
torque max
Maximum A 82,3 79,8 104,7 115,6 49 49 61 67,8
current max
mzz'hs”eed n. | min 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Torque constant | K, Nm/A 0,67 0,74 0,67 0,84 1,12 1,19 1,14 1,44
Voltage K V/1000 40,5 445 42 51 68 72 71 87
constant E min.
Motor poles 2p - 10 10 10 10 10 10 10 10
zes'Sta""e R Q 0,25 0,19 0,12 0,12 0,71 0,48 0,35 0,32
ph_ 2Ph
Inductance L mH 4 3,2 2,35 23 1,4 8,5 6,82 6,8
2 ph. 2Ph
Inertia J kgem? 6,8 8,25 11 15,3 6,8 8,25 11 15,3
Mass without | kg 95 10,8 13,5 18,5 95 10,8 13,5 18,5
brake
Mass with brake | m kg 11,5 12,8 15,5 20,5 11,5 12,8 15,5 20,5
Brake torque Mg, Nm 18 18 18 18 18 18 18 18




SERVOMOTORS SMXH5 SWISS
10.5-25 Nm MEKATRONIXQ-\G

DIMENSIONS

3.9 14

50 KKLKE KEL
Type K (resolver) K1 (resolver+brake) KE (EnDAT) KE1 (EnDAT+brake)
SMXH5-1050 | 173 mm 224 mm 192 mm 243 mm
SMXH5-1350 | 201 mm 252 mm 220 mm 271 mm
SMXH5-1700 | 231 mm 282 mm 250 mm 301 mm
SMXH5-2500 | 291 mm 342 mm 310 mm 361 mm

On request we can send you the technical

parameters of the motors designed for different DC-Voltages or
speed/torque characteristics. Other adaptions and modifications
are possible.

8102 |1dy uoisiap | peatesal sebueyo [Boluyoel |y

SWISSMEKATRONIX AG | Gass 7 | CH-8226 Schleithiem



