SERVOMOTORS SMXT5 SWISS
4.3-22 Nm MEKATRONIXQ—\G

TECHNICAL DATA

VDC 560

Magnets Nd-Fe-B SMXT5-430 SMXT5-660 SMXT5-1050 SMXT5-1130 SMXT5-1700 SMXT5-2200
Stall torque M, Nm 4,2 4,2 1,7 0,95 0,95 0,54
Stall current o A 24,6 27,8 15,2 9 10 5,9
Nominal torque My Nm 2,9 5,9 8,1 9,1 11,3 13,1
Nominal speed n, min.™ 8,8 9,5 12 13,2 15,7 18,2
Nominal power Py W 9,1 9,1 10,9 12,3 15,1 15,1
Nominal current Iy A 18 18 18 18 18 18
Maximum torque M, o | Nm 4,2 4,2 1,7 0,95 0,95 0,54
Maximum current e A 24,6 27,8 15,2 9 10 59
Max. speed mech. N min.™ 2,9 5,9 8,1 9,1 11,3 13,1
Torque constant Ku Nm/A 8,8 9,5 12 13,2 15,7 18,2
Voltage constant K \r::l"l’]O?O 9,1 9,1 10,9 12,3 15,1 15,1
Resistance 2 ph. R,en Q 4,2 4,2 1,7 0,95 0,95 0,54
Inductance 2 ph. Lopn mH 24,6 27,8 15,2 9 10 59
Inertia J kgcm? 2,9 59 8,1 9,1 11,3 13,1
Mass without brake | m kg 8,8 9,5 12 13,2 15,7 18,2
Mass with brake mg, kg 9,1 9,1 10,9 12,3 15,1 15,1
Brake torque Mg, Nm 18 18 18 18 18 18




SERVOMOTORS SMXT5 SWISS
4.3-22 Nm MEKATRONIXQ—\G
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SR K KLKEKEL
Type K (resolver) K1 (resolver+brake) KE (EnDat) KE1(EnDat+brake)
SMXT5-430 169 mm 212 mm 173 mm 209 mm
SMXT5-660 186 mm 229 mm 205 mm 248 mm
SMXT5-1050 | 220 mm 263 mm 239 mm 282 mm
SMXT5-1350 | 237 mm 280 mm 256 mm 299 mm
SMXT5-1700 | 271 mm 314 mm 290 mm 333 mm
SMXT5-2200 | 305 mm 348 mm 324 mm 367 mm

On request we can send you the technical

parameters of the motors designed for different DC-Voltages or
speed/torque characteristics. Other adaptions and modifications
are possible.
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